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Abstract 

Recent research in pervasive computing field leads to use of novel techniques for human activity 

recognition. One of these techniques is electrooculography which helps to record eye movements and 

by analyzing these movements’ patterns it’s possible to recognize daily life activities like reading. Eye 

movement patterns during reading can be detected using only EOG signals from horizontal channel 

instead of both horizontal and vertical channels, so only horizontal channel electrode placement on 

subject’s face set up for hindrance reduction is used in this work. Despite of channels reduction and by 

using DTW-based string matching algorithm and reading reference template extraction using wavelet 

transform and encoding of EOG signal, the performance of classification between reading and non-

reading data increased, As it shows 4% increase in maximum recognition rate and also low standard 

deviation in recognition rate in addition to 7% increase in mean of recall which demonstrate that the 

algorithm is more robust and reliable in comparison with previous algorithms encountering various 

situations and subjects. 
 

Key words: Electrooculography, Context-Awareness, String Maching, Pervasive Computing, Pattern 
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 چکیده

 نياز ا يکيشده است. فعالیت انسان  ييشناسا یبرا جديد روشهایاز  یرگیهنافذ منجر به بهر انشيرا ةنیدر زم ریاخ هایپژوهش

 هايي مانندتیفعال ،آن یالگوها لیحركات چشم را ثبت و با تحل نتواياست كه به كمک آن م يالکترواكولوگراف روشها،

 ييقابل شناسا ي( كانال افقEOGالکترواكولوگرام ) هایگنالیخواندن با پردازش س يحركت ی. الگوردك ييخواندن را شناسا

استفاده شد. با وجود  یو عمود يهر دو كانال افق یبه جا يكانال افق EOG هایگنالیبنابراين در اين پژوهش فقط از س؛ است

مرجع خواندن به  ی( و استخراج الگوDTW) ايپو-زمان ةرشت قیتطب رب يمبتن يتميالگور یرها و با بکارگیكاهش تعداد كانال

نتايج  .افتي شيمربوط به خواندن و نخواندن افزا هایداده بندیدسته يي، كاراEOG گنالیس یموجک و كدگذار ليكمک تبد

كه افزايش داشتند  %7و میانگین بازخواني  %4يي نرخ شناسا كه در كنار انحراف معیار كم نرخ شناسايي، بیشترين نشان داد

 .است نیشیپ هایتميالگور در مقايسه باو افراد مختلف  طيبه شرا تميالگور شتریب نانیاطم تیقابل دهندةنشان
 

 ، رايانش نافذ، شناسايي الگو.تهالکترواكولوگرافي، بافتارآگاهي، تطبیق رش:واژگاندكلی
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24 Dynamic Time Warping-DTW                                                                         25 Mathews Correlation Coefficient 
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