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Abstract 

Recent researches show that nonlinear and chaotic behavior of the speech signal can be studied in the 

reconstructed phase space (RPS). Delay embedding theorem is a useful tool to study embedded speech 

trajectories in the RPS. Characteristics of the speech trajectories have rarely used in the practical 

speech recognition systems. Therefore, in this paper, a new feature extraction (FE) method is proposed 

based on parameters of vector AR (VAR) analysis over the speech trajectories. In this method, using 

filter and reflection matrices obtained from applying VAR analysis on static and dynamic information 

of the speech trajectory in the RPS, a high-dimensional feature vector can be achieved. Then, different 

transformation methods are utilized to attain final feature vectors with appropriate dimension. Results 

of discrete and continuous phoneme recognition over FARSDAT speech corpus show that the 

efficiency of the proposed FE method is better than other time-domain-based FE methods such as LPC 

and LPREF. 
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 (RPS)تواند در حوزة فضای بازساازی شاده فااز دهد که تظاهرات غیرخطي و آشوبي سیگنال گفتار ميتحقیقات اخیر نشان مي

است. تااکنون  RPSمطالعه شود. تئوری جاسازی برمبنای محورهای تأخیری، ابزار مناسبي برای بررسي تراژکتورهای گفتاری در 

های کاربردی بازشناسي گفتار استفاده شده است. از اينرو در اين مقاله  های تراژکتورهای گفتاری به ندرت در سیستماز مشخصه

پیشنهاد شاده اسات. در  (VAR)برداری  ARاس پارامترهای مدلسازی خطي مبتني بر روش روش استخراج ويژگي جديدی براس

هاای اساتاتیک و بر مشخصاه VARاين روش بوسیله ماتريس ضرايب فیلتر و يا ضرايب انعکاسي به دست آمده از اعمال روش 

هاای تاوان از روششود که ماياصل مي، يک بردار ويژگي با بُعد زياد حRPSدينامیک تراژکتوری های گفتاری شکل يافته در 

های بازشناسي واج مجزا و پیوساته بار مجموعاه دادگاان نگاشت خطي برای کاهش بُعد مناسب آن استفاده کرد. نتايج آزمايش

های متداول استخراج ويژگي مبتني بر حوزة زمان دهد که کارايي اين روش در مقايسه با ديگر روشدات نشان ميگفتاری فارس

 بیشتر است.  LPREFو  LPCند روش مان
 

AR
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